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Lineer Impuls-Momentum Denklemi

Newton’un |l. Kanunu:

dt
SFdt =d(mV)

Impuls momentum
hareket miktari



Vo
$F-dt=m [dv
Vi
SF -dt=mV, -mV,
SF -dt+mV, =mV,
Lineer impuls momentum denklemi:

>F dt = kuvvetindt suresi icindeki impulsu

MV, =t anininda m kutle sin in momentumu

MV, = t + dt aninda m kutle sin in momentumu






Mgiren =p-Qp -dt =p-Vy - Aqdt
M ikan :p°Q2 -dt :p°V2 AZdt
Bu ifadeler yukarda yerine konulursa:
SE-dt=p-Q, -V, -dt—p-Q; -V, -di
elde edilen bu ifade dt ile boliiniirse:

SF+p-Qr-Vi =p-Qz-V;



SF=p-Q-(V, -V )

Skaler bilesenleri cinsinden:

SF, = 0-Q-(u, —u,)
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Su Jetinin Hareketli Bir Kanala veya Levhaya Carpmasi Hali

Q(V-u)
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Ry =pQ(V—-u)(l—-cosa)

Ry =pQ(V-u)d-sina)



Kanadin yarim daire seklinde, yani kepce biciminde olmas1 halinde:

Kanada etkiyen kuvvet:

R=2pQ(V-u)



N=uR
N=2pQ( -u)u

Bu giicii maksimum yapan kepge hizi: = =0
2pQ(V —-u)-2pQu=0
u=V/2
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pdsdA =pVdtdA

Levha u=V hiziile x- dogrultusunda hareket etmesi halinde
su bu levhaya hi¢ ¢carpmayacaktir.
Hareketli levhaya carpan debi:

Q =(V-uA



Levhaya etki eden kuvvet ise:

R=pQ (V-u) 5A

veya

R=pA(V-u)?

Eger levha ters yonde hareket ediyorsa, rolatif hiz =V+u
Debide herhangi bir degisiklik olmaz ve debi: Q=V.A

Dolayisiyla impuls kuvveti:

pQ(V+u)



